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  :نص مبرهنة الطاقة الحرآية) 1

يساوي المجموع الجبري لأشغال  تغير الطاقة الحرآية لجسم صلب في إزاحة أو في دوران حول محور ثابت، بين لحظتين
  :آل القوى المطبقة على الجسم بين هاتين اللحظتين
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1M عند آل من الموضع(S)إذن الطاقة الحرآية ل  4  :  هي على التوالي و Mين
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Rلقوة  والمنضدة يتم بالاحتكاك لأن شغل ا(S) نستنتج أن طبيعة التماس بين الجسم )5
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   :Z ذي الأنسوب M في الموضع (S) طاقة الوضع الثقالية للجسم )6
  :نعبر عنها بالعلاقة التالية 
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